
■システム型式と選択
①オートパイロット単独機能

②デュアルオートパイロット機能
　＜オートパイロット機能+スラスターパイロット機能＞

③＆④スラスターパイロット単独機能

④増設KIT

型式：USDP-A400R オプション操作部

記号
0
5
7

操作部
操作部なし
DP-OP50
DP-OP70

追従発信器

記号
J
K
L

追従発信器
FB-40X
FB-72A
FB-90系

動力操舵に増設
電磁弁

記号
A
B
C
D

電磁弁
SV-23（24V）
SV-23（12V)
SV-100A（24V）
SV-51系

手動操舵に増設
DCパワーパック

記号
F
G
H

DCパワーパック
PU074X（24V）
PU076X（12V）
PU040A（24V）

記号
S1
S2
S3

方位センサー
SC-50A
SC-60GM

方位センサーなし、又は他社仕様

方位センサー

型式：USDP-A400RT

③スラスター（1系統）
型式：USDP-A400T
④デュアルスラスター（2系統）
型式：USDP-A400TT

オプション操作部

記号
0
1
2
5
7

操作部
操作部なし
DP-OP50RT
DP-OP70RT
DP-OP50
DP-OP70

追従発信器

記号
J
K
L

追従発信器
FB-40X
FB-72A
FB-90系

動力操舵に増設
電磁弁

記号
A
B
C
D

電磁弁
SV-23（24V）
SV-23（12V)
SV-100A（24V）
SV-51系

手動操舵に増設
DCパワーパック

記号
F
G
H

DCパワーパック
PU074X（24V）
PU076X（12V）
PU040A（24V）

記号
S1
S2
S3

方位センサー
SC-50A
SC-60GM

方位センサーなし、又は他社仕様

方位センサー

記号
P
Q
R
S
T
U

スラスター制御＜システム2＞
LV-10K
SV-61
SV-63
SV-64
SV-100K
電圧出力

スラスター制御＜システム2＞

記号
P
Q
R
S
T
U

スラスター制御＜システム2＞
LV-10K
SV-61
SV-63
SV-64
SV-100K
電圧出力

スラスター制御＜システム1＞

記号
P
Q
R
S
T
U

スラスター制御＜システム2＞
LV-10K※
SV-61
SV-63
SV-64
SV-100K
電圧出力※

スラスター制御＜システム2＞オプション操作部

記号
0
9

操作部
操作部なし
DP-OP70T

記号
S1
S2
S3

方位センサー
SC-50A
SC-60GM

方位センサーなし、又は他社仕様

方位センサー

スラスター制御＜システム1＞オプション操作部 方位センサー

スラスター制御＜システム1＞ スラスター制御＜システム2＞オプション操作部 方位センサー

品名
表示部

遠隔管制器

DP-A400
RC-41-KIT
RP-80R-KIT
RC-53T-KIT
RP-80T-KIT

型　式

操舵用

スラスター用

※電圧出力およびLV-10K
は、システム1またははシ
ステム2のいずれか1つ出
力可能です。
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DP-OP50
オプション操作部
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DP-A400
表示部

®



DP-A400
デュアルオートパイロット ・鮮明で見やすいカラー液晶表示部

・表示部／制御部を分離、軽量化
・GPSプロッター 　　／GPSコンパス　　接続対応
・遠隔管制器 最大3ヶ所接続可
・オプション操作部の増設でさらにバージョンアップ＆外部調整機能

航法
装置

方位
センサー

4.3
インチ

GPS
コンパスGPS

オートパイロット系統（制御・油圧）

手動油圧操舵系統

油圧配管

電気配線

設置例

オートパイロット単独機能

1

・型式：USDP-A400R-S1FK

・増設：DP-A400 → 2台

　　　　RC-41-KIT → 1台

手動油圧操舵を装備の
小型プレジャーボート

電源

手動油圧
操舵シリンダー

オートパイロット
制御部へ

制御ボックス
BX-2393C

追従発信器
FB-90VX

追従発信器 FB-90VX 装着状態

オートパイロット&スラスターパイロット

スラスターパイロット　バウ＆スラスター

1台2役 カメラ接続可能
＜NTSCビデオ信号入力＞

昼間モード

夜間モード

カメラ画像

※カメラ・接続ケーブルは所掌外

各モード3パターン
の切換が可能（ ）

DP-OP70
オプション操作部

DP-A400
表示部

カメラカメラ

カメラカメラ カメラカメラ

表示部
DP-A400
表示部
DP-A400

表示部
DP-A400
表示部
DP-A400

表示部
DP-A400
表示部
DP-A400

制御部
DP-CBX01
制御部
DP-CBX01

電源電源

駆動ボックス
BX-2325C1
駆動ボックス
BX-2325C1

遠隔管制器
RC-41
遠隔管制器
RC-41

手動油圧
操舵シリンダー
手動油圧
操舵シリンダー追従発信器

FB-72A
追従発信器
FB-72A

船外機船外機 船外機船外機

DCパワーパック
PU074X
DCパワーパック
PU074X

磁気
センサー
磁気
センサー

遠隔管制器
RC-41
遠隔管制器
RC-41

手動油圧
ヘルムポンプ
手動油圧
ヘルムポンプ



GPS
コンパスGPS

動力油圧操舵を装備の大型プレジャーボートや
漁船・養殖船などの業務艇

設置例

デュアルスラスターパイロット機能

3
設置例

2

・型式：USDP-A400TT-TS

・標準品変更：RC-53T → RP-80T

・増設：RP-80T-KIT → 2台

スラスターパイロット　バウ＆スタン

大型プレジャーボートや
漁船・養殖船などの業務艇

デュアルオートパイロット機能
オートパイロット&スラスターパイロット

・型式：USDP-A400RT-S1AJ-Q

・増設：RP-80R-KIT → 1台

　　　　RP-80T-KIT → 1台

GPS
コンパス

質量：0.54kg

115 27 42 33

11
5 85

外形寸法図
＜表示部＞

オートパイロット系統（制御・油圧）

動力油圧操舵系統

手動油圧操舵系統

スラスター制御系統

スラスター油圧系統（所掌外）

油圧配管

電気配線

■ 標準構成品

遠隔管制器
RC-41 DCパワーパック

PU074X（DC24V）
または、
PU076X（DC12V）

手動操舵システムに増設の時は・・・・

駆動ボックス
BX-2325C1を含む（ ）

電磁弁ユニット
SV-23

比例電磁弁ユニット
SV-51

動力操舵システムに増設の時は・・・・

または

磁気センサー 
SC-50A

追従発信器
FB-40X

追従発信器
FB-72A

制御部 DP-CBX01表示部 DP-A400 ・パネル取付タイプ
・液晶保護カバー付

＜背面＞

追従発信器
FB-90VX
又はFB-90X

操舵シリンダーに合わせて機種選択

表示部
DP-A400

遠隔管制器
RP-80R（操舵）

遠隔管制器
RP-80T
（スラスター）

制御部
DP-CBX01

電源

動力油圧
操舵シリンダー

追従発信器
FB-40X

磁気
センサー

カメラ

スラスター用
作動油タンク

遠隔管制器
RC-41

電磁弁ユニット
SV-23

動力油圧
操舵部

バウスラスター

動力油圧
ポンプユニット

スラスター用
油圧ポンプ

比例電磁弁
SV-61

表示部
DP-A400
表示部
DP-A400

遠隔管制器
RP-80R（操舵）
遠隔管制器
RP-80R（操舵）

遠隔管制器
RP-80T
（スラスター）

遠隔管制器
RP-80T
（スラスター）

制御部
DP-CBX01
制御部
DP-CBX01

電源電源

動力油圧
操舵シリンダー
動力油圧
操舵シリンダー

追従発信器
FB-40X
追従発信器
FB-40X

磁気
センサー
磁気
センサー

カメラカメラ

スラスター用
作動油タンク
スラスター用
作動油タンク

遠隔管制器
RC-41
遠隔管制器
RC-41

電磁弁ユニット
SV-23
電磁弁ユニット
SV-23

動力油圧
操舵部
動力油圧
操舵部

バウスラスターバウスラスター

動力油圧
ポンプユニット
動力油圧
ポンプユニット

スラスター用
油圧ポンプ
スラスター用
油圧ポンプ

比例電磁弁
SV-61
比例電磁弁
SV-61

表示部
DP-A400

電源

制御部
DP-CBX01

バウスラスター

スタンスラスター

スラスター用
油圧ポンプ

比例電磁弁
SV-64

スラスター用
作動油タンク

カメラ

遠隔管制器
RP-80T

バウスラスター制御
スタンスラスター制御

バウスラスター
スタンスラスター同方向制御

電磁弁
SV-100K

磁気
センサー

表示部
DP-A400
表示部
DP-A400
表示部
DP-A400

電源電源電源

制御部
DP-CBX01
制御部
DP-CBX01
制御部
DP-CBX01

バウスラスターバウスラスターバウスラスター

スタンスラスタースタンスラスタースタンスラスター

スラスター用
油圧ポンプ
スラスター用
油圧ポンプ
スラスター用
油圧ポンプ

比例電磁弁
SV-64
比例電磁弁
SV-64
比例電磁弁
SV-64

スラスター用
作動油タンク
スラスター用
作動油タンク
スラスター用
作動油タンク

カメラカメラカメラ

遠隔管制器
RP-80T
遠隔管制器
RP-80T
遠隔管制器
RP-80T

バウスラスター制御バウスラスター制御バウスラスター制御
スタンスラスター制御スタンスラスター制御スタンスラスター制御

バウスラスター
スタンスラスター同方向制御
バウスラスター
スタンスラスター同方向制御
バウスラスター
スタンスラスター同方向制御

電磁弁
SV-100K
電磁弁
SV-100K
電磁弁
SV-100K

磁気
センサー
磁気
センサー
磁気
センサー



追従発信器電源

電磁弁

制御部

ＧＰＳ

コンパス
ＧＰＳ

センサー
方位

DP-CBX01

DP-A400

遠隔管制器
RC-42

遠隔コース
セッター

表示部

RCS-42
（オプション）

オプション操作部

■ 目的方位はダイヤルツマミで！
　 「本体設定（標準）」＆
　 「コースセッター（オプション）」モードを装備！

DP-OP50

据付例

■ アナログ感覚でパラメータ調整

据付例

オプション操作部

■ 現在の船首方位を直感的に
　 保持するスラスターパイロット。
　 保持方位の修正は大きくて
　 操作しやすい微調ダイヤルで！

DP-OP70T

据付例

オプション操作部

■ 船首方位を目的地方位として
　 直感オートパイロット。
　 方位修正は大きく操作のしやすい
　 微調ダイヤルで！

DP-OP70

舵角比 当 舵 天 候中立トリム

■ アナログ感覚でパラメータ調整
スラスト量 当 舵 天 候立上り

■ アナログ感覚でパラメータ調整
舵角比 当 舵 天 候中立トリム

追従発信器電源

電磁弁

制御部

ＧＰＳ

コンパス
ＧＰＳ

センサー
方位

DP-CBX01

DP-A400

遠隔管制器
RC-41

遠隔管制器

表示部

RC-41
（オプション）

電源

制御部

ＧＰＳ

コンパス
ＧＰＳ

センサー
方位

DP-CBX01

遠隔管制器

遠隔管制器

表示部

（オプション）
RC-53T

RC-53T

DP-A400T

電磁弁又は
レバコン

オプション操作部

オートパイロットシステム　DP-OP50

オートパイロットシステム　DP-OP70

スラスターパイロットシステム　DP-OP70T

追従発信器電源

電磁弁

制御部

ＧＰＳ

コンパス
ＧＰＳ

センサー
方位

DP-CBX01

DP-A400

遠隔管制器
RC-42

遠隔コース
セッター

表示部

RCS-42
（オプション）

オプション操作部

■ 目的方位はダイヤルツマミで！
　 「本体設定（標準）」＆
　 「コースセッター（オプション）」モードを装備！

DP-OP50RT

据付例

■ アナログ感覚でパラメータ調整

据付例

オプション操作部
■ 船首方位を目的地・保持方位として
　 オート＆スラスターパイロット。
　 方位修正は大きく操作のしやすい
　 微調ダイヤルで！

DP-OP70RT

■ アナログ感覚でパラメータ調整

システム1 → 操舵
システム2 → スラスター

システム2 →
システム1 → 舵角比

当 舵 天 候
中立トリム

スラスト量 立上り

システム2 →
システム1 → 舵角比

当 舵 天 候
中立トリム

スラスト量 立上り

追従発信器電源

電磁弁

制御部

ＧＰＳ

コンパス
ＧＰＳ

センサー
方位

DP-CBX01

DP-A400

遠隔管制器
RC-41

遠隔管制器

表示部

RC-41
（オプション）

■ オプション機器＜オートパイロット関連＞

オプション操作部

■ スラスターパイロット制御関連機器

ＨＤ-１０
（シングル用）

電子ヘルム
ES-100

管制器ホルダー
HD-10/20

表示部
ブラケット取付タイプ

レピータコンパス
EC-50

パネル式遠隔管制器
RP-80R

舵角指示計
KI-30E

舵角指示計
KI-N100

ＨＤ-２０
（２連/３連用）

駆動ユニット
LV-10

制御ボックス
BX-322ID

比例電磁弁
SV-61/63/64

電磁弁
SV-100K

遠隔管制器
RC-53T

ジョイスティック
JOY-10

パネル式遠隔管制器
RP-80T

オートパイロットシステム　DP-OP50RT

オートパイロットシステム　DP-OP70RT
システム1 → 操舵
システム2 → スラスター

ダイヤル方
位にロック

オン！

船首方位に
ロックオン！

ダイヤル方
位にロック

オン！

船首を向け
てロックオ

ン！

船首を向け
てロックオ

ン！


